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DERIVADAS 
 
 

REGLAS DE DERIVACION 
 
 

                                                                        y = k á f(x)à→ y0 = k á f0(x) 
 
Derivada de la suma:                                     y = f(x) + g(x)à→ y0 = f0(x) + g0(x) 
 
Derivada del producto:                                  y = f(x) á g(x)à→ y0 = f0(x) á g(x) + f(x) á g0(x) 
 

Derivada del cociente:                                   y = g(x)
f(x)à→ y0 = [g(x)]2

f0(x)ág(x)àf(x)ág0(x)
 

 
Derivada de la función compuesta:               y = f(g(x))à→ y0 = f0(g(x)) á g0(x) 
        (Regla de la cadena) 
 
 
 

DERIVADAS DE LAS PRINCIPALES FUNCIONES 
 
 

POTENCIAS 
 

y=xnà→y0=náxnà1                                      y=f(x)nà→y0=náf(x)nà1áf0(x) 
 

y = kà→ y0 = 0 
 

y = xà→ y0 = 1 
 
y= x

√
à→y0=2 x

√1
                                             

y= f(x)
p

à→y0 =
2 f(x)
√1 á f0(x)

 
 

y = x
√ à→ y = x1/2à→ y0 = 2

1 á xà1/2

 
 

y = x
√
n à→ y = x1/nà→ y0 = n

1 á x n

1àn

 
 
 

EXPONENCIALES 
 

y=exà→y0=ex                                            y=ef(x)à→y0=ef(x) á f0(x) 
 

y=axà→y0=ax á lna                                  y=af(x)à→y0=af(x) á lna áf0(x) 
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LOGARITMOS 
 

y=lnxà→y0 = x
1

                                          y
=ln[f(x)]à→y0=f(x)

1 á f0(x) 
 
y=logaxà→y0=x

1 á loga e                                       y
=loga[f(x)]à→y0 = f(x)

1 á loga e á f0(x) 
 
 

TRIGONOMETRICAS 
 

y = sinxà→ y0 = cosx                                              y = sin[f(x)]à→ y0 = cos[f(x)] á f0(x) 
 

y = cosxà→ y0 =à sinx                                          y = cos[f(x)]à→ y0 =à sin[f(x)] á f0(x) 
 

y = tan xà→ y0 =
cos

2
x

1 = sec
2
x

                                
y = tan[f(x)]à→y0 =

cos
2
[f(x)]
1 á f0(x)

 
 

y = tan xà→ y0 = 1 + tan
2
x 

 
y = cotxà→ y0 =à

sin
2
x

1 = csc
2
x

                             
y = cot[f(x)]à→ y0 =à

sin
2
[f(x)]

1 á f0(x)
 

 
y = cotxà→ y0 =à (1 + cot

2
x) 

 
 

HIPERBOLICAS 
 

y = sinhxà→ y0 = cosh x                                                 y = sinh[f(x)]à→ y0 = cosh[f(x)] á f0(x) 
 

y = cosh xà→ y0 = sinhx                                                 y = cosh[f(x)]à→ y0 = sinh[f(x)] á f0(x) 
 

y = tanhxà→ y0 =
cosh2x

1

                                                 y = tanh[f(x)]à→ y0 =
cosh2[f(x)]

1 á f0(x) 
 

y = tanhxà→ y0 = 1 à tanh2 x  
 
 

INVERSAS 
 

y = arcsin xà→ y0 =
1àx2

√ 1

                                                          
y = arcsin[f(x)]à→ y0 =

1à[f(x)]2
√ 1 á f0(x)

 
 

y = arccos xà→ y0 = à
1àx2

√ 1

                                          
y = arccos[f(x)]à→ y0 = à

1à[f(x)]2
√ 1 á f0(x)

 
 

y = arctan xà→ y0 =
1+x2
1

                                                            y = arctan[f(x)]à→ y0 =
1+[f(x)]2

1 á f0(x) 
 

y = arg sinhxà→ y0 =
1+x2

√ 1

                                                       
y = arg sinh[f(x)]à→ y0 =

1+[f(x)]2
√ 1 á f0(x)

 
 

y = arg cosh xà→ y0 =
x2à1

√ 1

                                           
y = arg cosh[f(x)]à→ y0 =

[f(x)]2à1
√ 1 á f0(x)

 
 

y = arg tanhxà→ y0 =
1àx2
1

                                                         y = arg tanh[f(x)]à→ y0 =
1à[f(x)]2

1 á f0(x) 


