1* TEOREMA DE MOHR

El &ngulo abarcado entre las dos
tangentes a la deformada de una viga
entre dos puntos cualesquiera (C y D) es
igual al area encerrada por el
diagrama de momentos flectores entre
dichos puntos (Scp) dividida por el
maddulo de Young del material y por el
momento de inercia de la viga respecto
al eje z.
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2° TEOREMA DE MOHR

La distancia (y") desde la deformada de
una viga por un punto D hasta la
tangente a dicha deformada por otro
punto C, es igual al momento estatico
de la region encerrada por el
diagrama de momentos flectores
entre dichos puntos, referido al punto
D (Uco®) dividida por el mddulo de
Young del material y por el momento
de inercia de la viga respecto al eje z.
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S — x 10’ para pasar de T-m? a Kp-cm?

Cambio de unidades:

U—> x 10° para pasar de T-m* a Kp-cm®
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FLEXION HIPERESTATICA

VIGA EMPOTRADA APOYADA
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> Fy =0
Tenemos 2 ecuaciones
SM=0

con 3 incognitas: Ay, By, Ma
Por lo que necesitaremos una ecuacion

méas que obtendremos de la condicion
de que el punto B no tiene descenso.
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> Fy =0

Tenemos 2 ecuaciones
XM=0

con 4 incognitas: Ay, By, Ma, Mg
Por lo que necesitamos dos ecuaciones
méas que obtendremos de la condicion de

que tanto el punto A como el B no giran.
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TIPOS DE CARGA

—

L/4 3L/4

Momento Flector

A=b-h=M-L

Carga Puntual

A = bh — PL?

2 2

Carga Repartida

A = b-h q-L3

3 6
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